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[u m] [m] [mm] [mm] [mm]

5 25 0.05 011 002

10 10 25 0.04 0.10 0.02

25 25 0.06 0.22 0.05

5 25 0.05 012 0.02

1/ 12f00 20 10 25 0.05 013 0.03
25 25 0.07 0.21 0.05

5 25 0.06 011 0.03

30 10 25 0.07 013 0.03

25 25 0.09 0.20 0.05

5 23 0.48 0.68 013

10 10 23 048 0.69 011

25 23 048 0.69 013

5 23 0.48 0.68 011

1/ 10§oo 20 10 23 0.48 0.64 0.10
25 23 047 0.72 012

5 23 0.43 0.60 011

30 10 23 043 0.70 0.12

25 23 0.46 0.71 013

5 22 051 0.79 0.19

10 10 22 0.52 0.94 0.21

25 22 0.55 1.00 0.23

5 22 0.60 0.92 0.21

1/ 4’%00 20 10 22 0.61 0.91 021
25 22 0.59 0.92 0.21

5 22 0.59 1.00 021

30 10 22 0.54 0.93 0.23

25 22 0.55 0.95 0.23

5 20 0.07 017 0.04

10 10 20 0.07 017 0.04

25 20 0.07 0.16 0.04

5 20 0.08 018 0.04

1 5’%00 20 10 20 0.08 017 0.05
25 20 0.08 0.16 0.04

5 20 0.08 018 0.04

30 10 20 0.08 017 0.04

25 20 0.08 017 0.05
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Z1 Imaging PhotoScan

Geometric Calibration Report for PhotoScan ser. No. XXxxxx

Intersections read from: C:¥Program Files¥PhotoScan TD¥CalibFiles¥25NominalPoints.dat

Title: # Calibration plate: Using all 25 nominal points

Calibrated Observed Residuals
Status # X(mm) Ymm) X(@mm) Y(mm) X (um) Y (um)
SM 1 0.000 0.000 0.761 1.511 1.527 -0.930
SM 2 50.000 0.000 50.764 1.177 1.813 0.851
SM 3 100.000 0.000 100.771 0.844 -1.167 1.694
SM 4 150.000 0.000 150.775 0.512 -1.374 2.045
SM 5 200.000 0.000 200.778 0.183 -1.362 -0.557
SM 6 0.000 50.000 1.159 51.509 0.408 -1.526
SM 7 50.000 50.000 51.163 51.177 -0.182 -1.066
SM 8 100.000 50.000 101.166 50.844 -0.279 -0.005
SM 9 150.000 50.000 151.170 50.512 -0.377 0.401
SM 10 200.000 50.000 201.173 50.183 -0.857 -1.639
SM 11 0.000 100.000 1.555 101.506 0.968 0.165

SM 12 50.000 100.000 51.558 101.173 0.706 0.899
SM 13 100.000 100.000 101.562 100.841 0.444 1.304
SM 14 150.000 100.000 151.565 100.512 0.019 -0.806
SM 15 200.000 100.000 201.569 100.180 0.194 -1.275
SM 16 0.000 150.000 1.954 151.506 -1.753 -1.816
SM* 17 50.000 150.000 51.957 151.170 -2.125 1.871
SM 18 100.000 150.000 101.961 150.841 -1.722 -0.340
SM 19 150.000 150.000 151.961 150.508 0.797 0.557
SM 20 200.000 150.000 201.964 150.176 0.754 0.853
SM 21 0.000 200.000 2.349 201.502 -1.085 0.048
SM 22 50.000 200.000 52.353 201.170 -1.401 0.399

SM 23 100.000 200.000 102.353 200.841 1.556 -1.711
SM 24 150.000 200.000 152.356 200.505 1.575 1.694
SM 25 200.000 200.000 202.360 200.176 1.423 -1.009
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1.2244335709 = Standard Deviation (sigma)
1.1198752752 = Root Mean Square X
1.1324583540 = Root Mean Square Y
0.9999132339 = Scale X
1.0000055996 = Scale Y

-0.0738295933 = Non-orthogonality (degrees)

x= 1.0000861650 * X + -0.0016963593*Y + X Offset (microns)
y= 0.0029846409 * X + 0.9999899463 *Y + Y Offset (microns)

44



Leica

DSW500

DSW No.

Full Verify
RMS

20 X

0.9

20 Y

0.6

Fig.1

Fig.1 Stage Calibration

L =if=1 =t f=1 0t =)

Crlmit
L-=)l0 =0l-1 =210 =1l0 g =] =F/=0-nd §=3 a3 § -2

=0 0.F0 -0

oo I.'I-I'|1E|1-1—1
ll L 1 I S | [ | N v 1 Bl O 1 1 1.4=0 2 b1
_]_E.'li ol [1R1] 0 1.+=0 0ol Bin. QiD D0 030 0.0 2.+
2 =do alg ofo olo ) Lha 1lp oo o)1 2 -
1 0 O | lfLIﬂ.‘n-—'_-ﬂj—l-ﬂ1ﬂ-’—ﬂ-ﬂ1—ﬂﬂl
O =10 =l =] d=) O 0 =flaf) efl0 =0la] -3 =0 =0)=1 -0 0}
- 1 RN RN Rt AR e
1 | D-ﬂl-ﬂl-ﬂ—ﬂ-'l—ﬂ.l]—l.ﬂ'l'ﬂm_-_]'
L o olo olo oo do ol ol 2l

45




	［序］概説
	
	
	
	はじめに
	ディジタルオルソとは
	ディジタルオルソ作成の公共測量作業マニュアル
	目的と適用範囲
	本マニュアルの構成
	標準値の規定





	総則
	ディジタルオルソの作成
	概説
	ディジタルオルソの作成
	
	作業計画
	空中写真の数値化
	数値地形モデルの作成
	正射変換
	モザイク
	ディジタルオルソデータファイルの作成
	成果等の整理



	資料
	標準様式
	
	
	精度管理表
	ディジタルマッピングデータファイル仕様（不整三角網\(TIN\)への拡張）
	モザイク品質分類図
	施工管理



	参考資料
	実証実験結果
	空中写真用スキャナの定期点検証明書の事例
	
	
	ZI Imaging社製PhotoScan
	Leica社製DSW500






